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Τμήμα Α

Η μεθοδολογία  που ακολουθήθηκε κατά την συγγραφή του  A’  τμήματος είχε 
ως σκοπό να αποτελέσει για το μηχανικό και το φοιτητή ένα εργαστηριακό εγ-
χειρίδιο γρήγορης πρόσβασης εννοιών των αναλογικών/ ψηφιακών κυκλωμάτων 
στο οποίο θα ανατρέχει κατά τη σχεδίαση ή τη μελέτη τους.

Τμήμα Β

Η μεθοδολογία  που ακολουθήθηκε κατά την συγγραφή του  Β’  τμήματος είχε 
ως σκοπό να αναλύσει τη λειτουργία, τις δυνατότητες και το τρόπο χρήσης του 
περιβάλλοντος του λογισμικό προσομοίωσης του MultiSIM παρουσιάζοντας 
ταυτόχρονα  και τη μεθοδολογία  διασύνδεσης του με το LabVIEW σε εφαρ-
μογές μετρήσεων και ελέγχου με πραγματικά στοιχεία. Δόθηκε επίσης έμφαση 
στη δυνατότητα της δημιουργία νέων στοιχείων προσομοίωσης και εικονικών 
μετρητικών οργάνων. 
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Τμήμα Γ

Το Γ’ τμήμα του βιβλίου περιλαμβάνει πλήθος εργαστηριακών ασκήσεων και 
εφαρμογών σε  αναλογικά και ψηφιακά κυκλώματα κάνοντας χρήση των δυνα-
τοτήτων που δίνουν στον σχεδιαστή τα τμήματα Α’ και Β’ του βιβλίου.
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Φύλλο Έργου

Για κάθε άσκηση - έργο του τμήματος Γ εκτυπώνετε και συμπληρώνετε πρότυπο 
φύλλο έργου από το CD που συνοδεύει το βιβλίο.

Οι συγγραφείς
Καλοβρέκτης Κωνσταντίνος

Γκοτσίνας Αντώνιος
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